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Barre d’outils

Se connecter

Se déconnecter

Appliquer
Sauvegarde sur RAM

Arrêter un mvt

Sauvegarde sur EEPROM

Reset de l’EEPROM

Reset Erreurs

Mode de fonctionnement

Enable

Disable
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Page de configuration de l’application

Régler la configuration souhaité puis cliquer sur « Démarrer l’assistant… »
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Page des réglages de base 

Cocher l’autorisation d’autovalidation

Régler la tension d’utilisation puis cliquer sur « Suivant »
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Page des réglages Unités/Conversion 

Unité de distance

Unité de vitesse

Unité d’accélération

Avance par tour de moteur

Régler les unités de l’application puis cliquer sur « Suivant »
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Page de sélection du moteur 

Régler le type de moteur puis cliquer sur « Suivant »

Type de moteur
(Voir étiquette)

Sélection du frein

Option: Rentrer le rapport d’inertie (voir feuille de calcul)
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Page de données de position 

Régler les données de positionnement puis cliquer sur « Suivant »

Accélération/Décélération mini
(Valeur Prioritaire)

Vitesse maxi 
(Valeur Prioritaire)

Fenêtre de positionnement

Option: Butées logicielles
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Page de paramétrage des entrées/sorties logiques 

Régler les E/S logiques puis cliquer sur « Terminé »
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Page des défauts/alarmes 

Type de prise d’origine
Conseillé: 3

Lancement et 
arrêt de la 

prise d’origine
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Page de paramétrage des mouvements 

Double-cliquer sur la position à créer ou modifier

Après avoir double cliquer sur la position voir la page suivante

Sélectionner le point à tester puis appuyer sur « Départ »
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Page de paramétrage des mouvements (suite)

Type de mvt Absolu ou Relatif

Possibilité de « chaîner »
un autre mouvement

Régler les paramètres de la position puis cliquer sur « OK »


