


C a ra cté ris tiq u e s U n ité

Typ e 6 0 1 6 0 3 6 0 6

Te n s io n  d 'a l im e n ta tio n VAC 3  x 2 3 0  v -1 0 %  …  4 8 0  V +1 0 %

Fré q u e n ce H z

C o u ra n t d e  s o rtie  n o m in a l Arm s 1 ,5 3 6

C o u ra n t d e  crè te Arm s 3 6 1 2

P uissance m ax i ballast interne W 2 0 0

Te n s io n  lo g iq u e VD C

P ro te ctio n IP

Te m p é ra tu re  a m b ia n te °C

D im e n s io n s m m

Ma s s e K g

2 0

0  - +5 5

2 7 5  x 7 0  x 2 6 5

2 ,5

D e s crip tio n

8 0

5 0  - 6 0

2 4  (0  - +1 5 % )

601, 603,
606

An a lo g iq u e B IT C o n n e ct
6 0 1 1 9 0 8 3 1 2 2 0 3
6 0 3 1 9 0 8 4 1 2 2 0 4
6 0 6 1 9 0 8 5 1 2 2 0 5

S e rvo -a m p lifica te u r, m a n u e ls  e t p ro g ra m m e

C o d e  a rtic le
Typ e

D e s crip tio n C o d e  a rtic le
C â b le  m o te u r 1 2 2 1 1
C â b le  m o te u r-fre in 1 2 2 1 0
C â b le  R e s o lve r 1 2 0 4 6
C â b le  PC 3  m è tre s  a ve c co n n e cte u rs 1 2 2 0 9
C a p te u r d 'in itia l is a tio n Am p o u le  R E E D  N O (Fich e  te ch n iq u e  1 .4 5 .1 0 1 ) K L 3 0 4 5
C a p te u r d e  s u rco u rs e Am p o u le  R E E D  N F (Fich e  te ch n iq u e  1 .4 5 .1 0 1 ) K L 3 0 4 8

5  m è tre s  a ve c co n n e cte u rs

Contrôleur d’axe
Servo-amplificateur pour
servo-moteur Brushless 

Principe de contrôle – programmation Caractéristiques
• Paramètrage par PC
  (Fenêtrage Windows)
• Interface BIT CONNECT
  180 positions
• Apprentissage
• Afficheur en face avant
• Connexion par bornier à vis
• Filtres AC/DC intégrés
• Contrôle de frein intégré
• Conception compacte
• Agréé CE - UL
 
Options
• Profibus
• Can-Bus
• Sercos

Servo-amplificateur 

Accessoires

Caractéristiques techniques 


